~~ Vergleich zwischen CT420 & CT420C
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CT420

Unterschiede:

1. CURTIS Joystick Steuerung.

2. CURTIS Raupenmotor-Steuerung
3. Raupenmotor: DC Motor mit
Kohlebursten.

4. Raupengeschwindigkeit: Standard.

Ubereinstimmung:
1. Rahmen und Aussehen.
2. Ladeplattform-Hubeinheit.
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CT420C

Unterschiede:

1. XSTO Joystick Steuerung mit
Schnellstecker.

2. XSTO Raupenmotor-Steuerung.

3. Raupenmotor: DC Motor burstenlos.

4. Raupengeschwindigkeit: Schnell.

Ubereinstimmung:
1. Rahmen und Aussehen.
2. Ladeplattform-Hubeinheit.



Vergleich CT420 vs. CT420C

Joystick-Steuerung Vergleich(1)

Ein/Aus

LCD Display

Lautsprecher Geschwindigkeit (+)

Geschwindigkeit (-) Raupensteuerung &
Links : Ladeplattform-
Ladeplattform — | Steuerung

\

Automatik Ein/Aus § Rechts

CT420
CURTIS Joystick-Steuerung

Kurz drucken: EIN, langer als 2 Sec. drucken AUS.

Ein/Aus

Lautsprecher LCD display

Geschwindigkeit (-) Gesschwindigkeit (+)

Ladeplattform Automatic- oder

manuelle Steuerung Modus-Schalter

Support Rdader Automatic / Aus Rechts

Links
Joystick

Diagnose-Biichse

CT420C
XSTO Joystick-Steuerung



Vergleich CT420 vs. CT420C

Joystick-Steuerung Vergleich (2)

Kommunikationstatus

Ladeplattform

Automatiksteuerung & Manuell Support Hubréder auto / aus

Batterie
Anzeige
Aktueller
Geschwindigkeit Modus
1: Langsam
5: Schnell .
LCD Display
CT420 CT420C

CURTIS Joystick Display XSTO Joystick Display



Vergleich CT420 vs. CT420C

Joystick-Steuerung Vergleich (3)

CT420 CT420C

CURTIS Joystick, XSTO Joy§tick
Raupen-Richtungs-Steuerung Raupen-Richtungs-Steuerung



Vergleich CT420 vs. CT420C

Vergleich: E-Motor Steuerung und E-Motor

DC E-Motor mit Kohlenbursten Ladeplattform-Hubeinheit

Ladeplattform-Hubeinheit

Steuerung Steuerung
=y ‘ gt !
+ l ""\“\);.\ " + l *“ :
Raupenmotor-Steuerung Raupenmotor-Steuerung
T42
CT420 CT420C

CURTIS E-Motor Steuerung,
Raupenmotor > DC Motor mit
Kohlenblrsten

XSTO E-Motor Steuerung, Raupenmotor
> DC Motor burstenlos.



Vergleich CT420 vs. CT420C

Vergleich Betriebsartenwechsels (1)

- Raupen-Modus
- Ladeplattform-Modus

Ladeplattform - Modus

M Knopf zum Wechseln zwischen Driicken schalten zwischen Raupen-
Raupen-Modus und Ladeplattform- Modus und Ladeplattform-Modus.
Modus

CT420 CT420C Die 3 anderen Modi sind zurzeit nicht in der

Benutzung.



Vergleich CT420 vs. CT420C

Vergleich Betriebsartenwechsels(2)

N A m Ladeplattform

Ladeplattform Manuell- Manuelle Steuerung

Modus

Ladeplattform Automatik-

Modus Ladeplattform Automatik

Steuerung

Driicke K&28zum Umschalten zwischen Manuell Drijcke Umschalten zwischen Manuell und
und Automatik Modus v. Ladeplattform. Automatik Modus v. Ladeplattform

CT420 CT420C



Vergleich CT420 vs. CT420C

Vergleich Raupengeschwindigkeit

Die Zeit, die der Treppensteiger benotigt,
um 1,8 m auf ebenem Boden zu laufen.

Stufe 1 Stufe 2 Stufe 3 Stufe 4 Stufe 5

Nach vorne 87s 43s 30s 22s 17s
Unbeladen CT420C
Zuriick 87s 40s 29s 21s 17s

Die Geschwindigkeit des CT420C ist etwa 25 % schneller als die des CT420



CT420S

Unterschied:
CURTIS Joystick Steuerung.

CURTIS’s Raupen E-Motor Steuerung.

Raupen E-Motor:DC E-Motor mit
Kohlenbdursten.
Schubstange-Steuerung “discrete”

Ubereinstimmung:
Rahmen und Aussehen.
Ladeplattform-Hubeinheit.

f:'t\ Vergleich CT420S & CT420SC

CT420SC

Unterschied:

XSTO Joystick Steuerung.
XSTO Raupen E-Motor Steuerung.

Raupen E-Motor: Burstenloser DC E-Motor.
Steuerung von Schubstange ist integriert in
Raupen-Motorsteuerung.

Ubereinstimmung :
Rahmen und Aussehen.
Ladeplattform-Hubeinheit.



Vergleich CT420S vs. CT420SC

Vergleich Joystick-Steuerung(1)

EIN f AUS

Ein/ Aus

Lautsprecher LCD Display
Geschwindigkeit (-)
Lautsprecher Ladeplattform-Steuerung

Automatik / Manuell
Raupen- und Plattform-
steuerung manuel|

Geschwindigkeit () —l Geaschwindigkeit (+)

Geschwindigkeit (+)

Ladeplatiform Automatik

Modus-Taste
Ein { Aus

Stiitzrader Automatik / Aus Rechts

Stitzrider manuell i o .
Rausfahren —— Stitzrader Automatik

Links

Stitzrader manuell
Reinfahren

Joystick

Diagnose-Biichse

CT420S CT420SC
CURTIS Joystick Steuerung XSTO Joystick Steuerung



Vergleich CT420S vs. CT420SC

Vergleich Joystick-Steuerung(2)

CT420S
CURTIS Joystick Steuerung

Kommunikationsstautus

Steuerung Stiitzrader

Ladeplattform- Steuerung Automatk / Manuell

Manuell / Automatik

Geschwindigkeit:
1. Langsam
5. Schnell

LCD Display

CT420SC
XSTO Joystick Steuerung

Batterie-

Anzeige

Aktueller
Modus



Vergleich CT420S vs. CT420SC

Vergleich Joystick-Steuerung(3)

CT420SC
XSTO Joystick Steuerung der
Bewegungsrichtung.

CT420S
CURTIS Joystick Steuerung der
Bewegungsrichtung.



Vergleich CT420S vs. CT420SC

Vergleich E-Motor Steuerung und E-Motor

E-Motor mit Kohlebursten

_ ‘ #*  Elcktronik fiir _
o Ladeplattform 2 b ST
¥ Hubeinheit
Elektronik fur
Steuereinheit fir Raupenmotor Ladeplattform

Raupenmotor Steuerung Hubeinheit

s und Stutzrader
2 Einheiten

CT420S CT420SC

Mit CURTIS-Motorsteuerung wird der

Raupenmotor von einem DC E-Motor (mit Mit XSTO Motorsteuerung,wird der
Kohleblrsten) angetrieben.CT420S- DC E-Motor (blUrstenlos) angetrieben.
Stutzradantrieb, wird separat gesteuert CT420SC Stutzradantrieb wird durch

werden. gleiche Elektronik gesteuert.



Vergleich CT420S vs. CT420SC

Q[EL Q’ ,@fj Raupen-Modus

| stiitzrader-Modus

D[E[Q/ ai[g, Ladeplattform-Modus
ey #Eﬂ Nicht Aktiv

D[ELQ{JBL‘ Treppe hoch & runter

Drucke M Taste zum Wechseln zwischen Raupen Drucke Taste zum Wechseln zwischen
und Plattform Modi. Raupen und Plattform Modi.
CT420S CT420SC

Vergleich verschieden Modi (1)

- Raupen-Modus
- Ladeplattform Modus




Vergleich CT420S vs. CT420SC

Vergleich verschieden Modi (2)

Ladeplattform Manuell
- Modus
Ladeplattform Automatik
- Modus.

Ladplattform Automatik
Modus

Drucke [ zum Wechseln von Manuell / Drucke ]l Wechseln von Manuell / Automatik
Automatik Modus von Ladeplattform. Modus von Ladeplattform.

CT420S CT420SC



Vergleich CT420S vs. CT420SC

Vergleich verschieden Modi (3)

Stutzrader manuell
rausfahren.

.~ | Stltzrader-Steuerung
B Automatik-Modus AN

Stitzrader manuell

rausfahren. — II

N Stiirzrader automatische

Steuerung.

Stutzrader-Steuerung

Automatik-Modus AUS

Stutzrader manue'”/ q

einfahren.
Stitzrader manuell

einfahren.

Drucke - Taste, Stutzrader-Steuerung

Automatik AN /AUS.
Wenn sich Ladeplattform im Manuell-Modus befindet,

hat A (Automatik Taste) keine Funktion.

CT420S CT420SC



Vergleich CT420S vs. CT420SC

Vergleich der Raupen-Geschwindigkeit

Bewegung v. Treppensteiger: Entfernung 1.8 m
auf dem ebenem Grund.

Stufe 1 Stufe 2 Stufe 3 Stufe 4 Stufe 5

Nach vorne 87s 43s 30s 22s 17s
zuriick 87s 40s 29s 21s 17s

Unbeladen CT420SC

CT420SC ist ca. 25% schneller als CT420S

CT420S CT420SC
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+86-760-28207258
Floor 1, Building C, 555 Plant. Ma’an Cun Rd,

Cuiheng New District, Zhongshan City,Guangdong,China
www.xsto.net

info@xsto.net

THANKS!




